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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdélne ”.

1.2. Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdélne”.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjq.
W ramach prac remontowych przewiduje si¢ nastgpujacy zakres robot:

— Wymiana drzwi wewnetrznych

— Montaz dodatkowych drzwi zewnetrznych ewakuacyjnych oraz
naswietla okiennego nad drzwiami.

Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych Robét sg przedstawione
w Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST — 0 “Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot budowlanych.

Ogoélne wymagania dotyczace robdt budowlanych zgodne z wymaganiami ST — 0
,»Wymagania ogdlne”.

1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST - 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganiami ST — 0 ,,Wymagania ogélne”.

1.5.3. Ochrona przeciwpozarowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogélne”.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdélne”.

1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdélne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogélne”.

1.5.7. Ogrodzenia.
Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogélne”.

1.5.8. Zabezpieczenie interesow osob trzecich.
Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogélne”.
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2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogolne wymagania dotyczqgce materiatow.
Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogélne”.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdélne”.

2.3. Transport materiatow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdélne”.

2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

2.4.1. Stolarka drzwiowa.
Zgodnie z zaleceniami ZUAT-15/111.13/2005 ,, Drzwi rozwierane zewnetrzne”.

Klasa Kategor’ia e g e . .
drzwi warunkow Objasnienie Przyklad zastosowania
eksploatacji
- budynki mieszkalne wielorodzinne
Drzwi uzywane powyzej 5 k.ondygna,c j.i; . .
czesto, przewaznie - bgdynkl uz'ytejcznosm publ}czgej 0
nicos tr’OZnie adzie duzym natezeniu ruchu ( duze biura,
. . urzedy, szkoty, przedszkola, szpitale,
3 Ciezkie 1““16(]16 d“geb. , przychodnie, hotele itp.), budynki
praw d?(p 01 % 1enstwo zamieszkania zbiorowego, domy
Izzaiaé:iv;lego studenckie, domy rencistow, internaty,
uzytkowania koszary itp.).,
- magazyny 1 zaktady przemystowe z
wykwalifikowanym personelem

Drzwi ptycinowe, petne, w kolorze RAL 8000 .

Minimalna szeroko$¢ przej$cia w swietle: 90cm.

Wyposazone w: samozamykacz oraz zamek.

Wsp6tezynnik przenikania ciepta drzwi: U<1,3 W/m’K.

Skrzydta drzwiowe - zaopatrzone w zamki kulowe i patentowe, pochwyty 1
samozamykacze.

Uwaga:

Wymiary drzwi ustalono na podstawie pomiardw inwentaryzacyjnych w_Swietle
wyprawionych $cian bez dokonywania odkrywek zabudowanej stolarki. Przed realizacja
zamoOwienia nalezy dokonaé szczegdtowych pomiaréw przez Wykonawce robot.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdélne”.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU.
Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogélne”.
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5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot, zgodnie z umowg oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych Robét, za ich zgodnos¢
z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

5.2.Wbudowanie stolarki drzwioweyj.

Whbudowanie oscieznic w mury grube — odlegto$¢ miedzy punktami mocowania
oscieznicy nie powinny by¢ wieksze niz 75 cm, a maksymalne odlegtosci od narozy
oscieznicy — nie wigksze niz 30 cm.

6. DZIALANIA ZWIAZANE Z KONTROLA BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdélne”.

6.2.Certyfikaty i deklaracje.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdélne”.

6.3.Dokumentacja budowy.
Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogélne”.

6.4. Kontrola jakosci materiatow i wyrobow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdélne”.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
BUDOWLANYCH.

7.1.0gélne zasady Przedmiaru Robdét.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdélne”.

Podstawowa jednostka przedmiaru dla prac objetych niniejsza ST jest 1m” powierzchni
stolarki.

7.2.0gélne zasady Obmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdélne”.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1. Rodzaje odbiorow Robot.
Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogélne”.

8.2. Odbior Robot zanikajgcych i ulegajqgcych zakryciu.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdélne”.

Strona 5



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ST — 3. STOLARKA

8.3. Odbior koncowy.
Patrz ST - 0 ,,Wymagania og6lne”.

8.4. Odbior montazu stolarki.

Odbidér montazu stolarki obejmuje sprawdzenie:

Prawidtowosci osadzenia elementéw w konstrukcji budynku;

Doktadnos¢ uszczelnienia oScieznic elementow z osciezami otworéw drzwiowych
1 okiennych;

Prawidtowos$¢ dziatania elementéw ruchomych i urzadzen zamykajacych;

Zgodno$¢ wbudowanych elementéw z Dokumentacjg Projektowa.

8.5. Badanie jakosci wbudowania.

W trakcie odbioru nalezy sprawdzi¢:

Stan 1 wyglad osciezy pod wzgledem réwnosci, pionowosci i spoziomowania.
Rozmieszczenie miejsc zamocowania i sposéb osadzenia elementow.

Uszczelnienie przestrzeni migdzy o$ciezami i wbudowanym elementem.

Stan i wyglad wykonczenia wbudowanych elementéw na zgodno$¢ z Dokumentacjg
i ST.

Prawidtowos¢ dziatania czgsci ruchomych elementu.

8.6.0dbior krat.

W czasie wykonywania odbioru nalezy okresli¢:

» Spos6b kontroli poprawno$ci wykonania, np. szczegétowe ogledziny wyniku
kontrolnych robét 1 poréwnanie ich z Dokumentacja Projektowa, kontrola
wprowadzonych zmian do Dokumentacji wg. zapisow w Dzienniku Budowy,
kontrola uzytych materialéw ztacznych.

» Spos6b kontroli prawidtowosci wykonania, np. dokonanie pomiaréw losowo
wybranych wielkosci mechanicznych (dtugosci pretéw, wymiaréw i prawidlowosci
przekrojow) oraz wielko$ci montazowych

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC TOWARZYSZACYCH.
Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogélne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.

Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdélne”.

10.2. Dokumenty zwigzane.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych tom I
,Budownictwo Ogdlne”.

Zalecane normy:

* Maja zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN)
i branzowe (BN),

Przedmiotowe opracowanie jest chronione prawem autorskim — ustawa z dnia 4 lutego 1994r (Dziennik ustaw nr 24 z dn. 23 lutego 1994r).
Zwielokrotnianie egzemplarzy, odsprzedaz, lub jakiekolwiek inne wprowadzenie do obrotu oraz opracowanie bez zgody autoréw jest

zabronione
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