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1. WSTEP
Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB)
sg wymagania szczegbétowe zwigzane z wykonaniem robot pomiarowych sytuacyjno —wysokosciowych
w ramach zadania.

1.2. Zakres stosowania STWOIRB
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument umowy przy realizacji rob6t wymienionych w punkcie
1.1 i jest czescig dokumentacji projektowej okreslonej powyzej.

1.3. Zakres robo6t obj etych STWOIRB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej raz wykonania materiatdbw powykonawczych oraz wykonania aktualizacji w zakresie wykonanej
drogi ewidencji drég prowadzonej przez Inwestora (Gmine Czernica) w programie EwidMaster.
W zakres rob6t pomiarowych wchodza:
a) wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktéw gtdwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych ( w tym reper6w roboczych)
b) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gitéwnych osi trasy
i punktow wysokosciowych,
c) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami, wyznaczenie dodatkowych reperow,
d) wyznaczenie i odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz elementéw
infrastruktury drogowej np.: chodniki, wjazdy),
€) wyznaczenie przebiegu trasy projektowanych urzadzen podziemnych, jezeli takie wystepujg
(np. kanalizacja, sieci teletechniczne i energetyczne ),
f)  wyznaczenie przekrojéw poprzecznych, z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
g) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
h) wykonanie robét pomiarowych przy liniowych robotach ziemnych wraz z wykonaniem
geodezyjnych pomiaréw powykonawczych, ktére nalezy opracowaé w wersji papierowej
i elektronicznej. Geodezyjna dokumentacja powykonawcza powinna zawiera¢ nastepujgce
elementy: warstwa wektorowa w otwartym formacie TAB Ilub SHP, warstwa wektorowa
w ukladzie wspoitrzednych geodezyjnych 2000 strefa 6, wszystkie informacje muszg by¢
zawarte na jednej warstwie wektorowej,
i) dokonanie aktualizacji (fgcznie z fotorejestracjg w standardzie nie nizszym niz posiadana
przez inwestora dla innych drég) w zakresie wykonanych robét (ewidencja nowej drogi),
posiadanej przez Inwestora (Gmine Czernica) ewidencji drég prowadzonej w oprogramowaniu
EwidMaster dostarczonym przez firme Sigma Projekt. Aktualizacji ewidencji moze dokonac firma
Sigma Projekt - Maciej Marczuk, lub wykonawca (bgdz podmiot wskazany przez wykonawce)
posiadajgcy pozytywne referencje na co najmniej 2 ustugi polegajgce na zakfadaniu/aktualizacji
ewidencji drog zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 16 lutego 2005r
w sprawie sposobu numeracji i ewidencji drog publicznych, obiektéw mostowych, tuneli,
przepustéw i promow oraz rejestru numeréw nadanych drogom, mostom i tunelom.

1.4. Okre $lenia podstawowe

Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.5. Ogoélne wymagania dotycz ace robo6t
Ogolne wymagania dotyczgce rob6t podano w STWIORB D-00.00.00. ,, Wymagania ogoélne” pkt. 1.5
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2. MATERIALY

5.2.2. Rodzaje materiatéw

» Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diugosci okoto 0,50 metra.

» Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktdéw zatamania trasy,
powinny miec¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

e Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowa¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5
mm i dugosci od 0,04 do 0,05 m.

+ ,Swiadki” powinny mieé¢ dtugosé¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET
3.1 Wymagania ogoélne dotycz ace sprz etu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWIORB D-00.00.00. , Wymagania ogolne” pkt. 3.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki,
— plotery i sprzet biurowy,
— pprogramowanie EwidMaster.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1 Ogdélne wymagania dotycz ace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-00.00.00. ,Wymagania ogolne” pkt. 3.
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy oraz do wykonania dokumentacji powykonawczej i aktualizacji
ewidencji drogi mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonywania roboét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przejgé od Zamawiajgcego dane zawierajgce
lokalizacje i wspo6trzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegélowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt
Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig
sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomié o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji
przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych
w dokumentaciji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na
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koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktoére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreslajgce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez
Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia
robét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowe] realizacji rob6t oraz wykonania
dokumentacji powykonawczej nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osit  rasy i punktow
wysoko $ciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych
poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy punktami gidwnymi na odcinkach prostych
nie moze przekracza¢ 50 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 50 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona,
zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowe;j
i obiektoéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w spos6b wykluczajacy
osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reper6w roboczych nalezy okresla¢ z takg dokladnoscig, aby $redni blgd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne
i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 40 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej
nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne
niwelety punktdéw osi trasy nalezy wyznaczyé z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢é materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéwczas, gdy Wykonawca robét zastgpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robat.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w miejscach
wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopdéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgcej 1 metr oraz wykopow
gtebszych niz 1 metr. Odlegtosé miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu
oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych
przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztaicie
zgodnym z dokumentacjg projektowa.
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5.6. Wyznaczenie poto zenia obiektéw mostowych

Nie dotyczy

5.7. Wykonanie dokumentacji powykonawczej

W ramach zadania nalezy rowniez wykona¢ roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych
wraz z wykonaniem geodezyjnych pomiaréw powykonawczych, ktére nalezy opracowaé w wersji papierowej
i elektronicznej. Geodezyjna dokumentacja powykonawcza powinna zawiera¢ nastepujgce elementy:
warstwa wektorowa w otwartym formacie TAB lub SHP, warstwa wektorowa w ukfadzie wspotrzednych
geodezyjnych 2000 strefa 6, wszystkie informacje musza by¢ zawarte na jednej warstwie wektorowe;.

5.8. Wykonanie aktualizacji w zakresie wykonanych r obo6t ewidencji drég prowadzonej
w oprogramowaniu EwidMaster

W ramach zadania nalezy réwniez dokonaé¢ aktualizacji (facznie z fotorejestracjg w standardzie nie
nizszym niz posiadana przez inwestora dla innych drég) w zakresie wykonanych rob6t (ewidencja nowej
drogi), posiadanej przez Inwestora (Gmine Czernica) ewidencji drég prowadzonej w oprogramowaniu
EwidMaster dostarczonym przez firme Sigma Projekt. Aktualizacji ewidencji moze dokonaé firma Sigma
Projekt - Maciej Marczuk, lub wykonawca (bgdz podmiot wskazany przez wykonawce) posiadajacy
pozytywne referencje na co najmniej 2 ustugi polegajgce na zaktadaniu/aktualizacji ewidencji drég zgodnie
z Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 16 lutego 2005r w sprawie sposobu numeracji i ewidencji
drég publicznych, obiektéw mostowych, tuneli, przepustéw i proméw oraz rejestru numeréw nadanych
drogom, mostom i tunelom.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1 Ogolne zasady jako $ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWIORB D-00.00. 00,Wymagania ogéine” pkt.6.

6.2 Kontrola robot przy usuwaniu drzew i krzakow
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktoéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogdélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1- 7: przepisy zwigzane)

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-00.00. 00,Wymaganie ogolne” pkt. 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej (wyznaczonej) trasy w terenie.

Zas jednostkami wykonanej dokumentacji powykonawcze i aktualizacji ewidencji drogi jest komplet
przekazanych, zaakceptowanych przez Inwestora materiatow.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogolne zasady odbioru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-00.00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt. 8.

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicéw i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.
9. PODSTAWA PLATNO SCI'

9.1 Ogdlne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci

OgdIne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-00.0000. ,Wymagania ogélne”
pkt. 9.

34



D-01.01.01. Roboty pomiarowe

9.2 Cena jednostki obmiarowej
Ptatnosé nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

- wyznaczenie punktéw gidwnych osi trasy i punktow wysokosciowych (reperéw)

— uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,

- wyznaczenie urzadzen infrastruktury drogowej i urzadzenh podziemnych — jesli takie wystepuja

— wykonanie pomiaréw biezacych. w miare postepu robot, zgodnie z Dokumentacijg Projektowa.

— zastabilizowanie punktéw w sposdéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— wykonanie dokumentacji powykonawczej,

— wykonanie aktualizacji ewidencji drég w programie EwidMaster.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Rozporzadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnia 12.02.2013 w sprawie bazy danych geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu,
bazy danych obiektéw topograficznych oraz mapy zasadniczej — Dz. U. Nr 21 — poz. 383.

Dz.U.2013.1183

ROZPORZADZENIE

MINISTRA ADMINISTRACJI | CYFRYZACJI z dnia 5 wrzes$nia 2013 r.

w sprawie organizacji i trybu prowadzenia panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego
(Dz. U. z dnia 7 pazdziernika 2013 r.)

Dz.U.2011.263.1572

ROZPORZADZENIE

MINISTRA SPRAW WEWNETRZNYCH | ADMINISTRACJI1)

z dnia 9 listopada 2011 r.

w sprawie standardéw technicznych wykonywania geodezyjnych pomiaréw sytuacyjnych i wysokosciowych oraz opracowywania i
przekazywania wynikow tych pomiaréw do panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego (Dz. U. z dnia 7 grudnia 2011 r.)

Dz.U.1995.25.133

ROZPORZADZENIE

MINISTRA GOSPODARKI PRZESTRZENNEJ | BUDOWNICTWA

Z dnia 21 lutego 1995 r.

w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowigzujgcych w budownictwie.
(Dz. U. z dnia 13 marca 1995 r.)

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 16 lutego 2005r w sprawie sposobu numeracji i ewidencji drég publicznych, obiektéw
mostowych, tuneli, przepustéw i proméw oraz rejestru hnumeréw nadanych drogom, mostom
i tunelom.

Uwaga: Powyzsze akty prawne mogg by¢ nieaktualne. Majgc na mysli stowo ,Ustawy” nalezy je tgczyé odpowiednimi aktami
wykonawczymi dotyczacymi wykonania i odbioru robét budowlanych

. Instrukcje i akty zwi gzane z obstug g geodezyjn g

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK-1979.
Instrukcja techniczna G-I. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK-1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK-1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK-1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK-1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK-1
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