OPIS TECHNICZNY

1. Podstawa opracowania

1.1 Wizja lokalna oraz pomiary sytuacyjno-wysokosciowe.

1.2 Woytyczne projektowania drog WPD-3.

1.3 Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkéw
technicznych jakim powinny odpowiadac¢ drogi publiczne i ich usytuowanie
(Dz.U. nr 43 z 14 maja 1999r. poz. 430).

2. Cel i zakres opracowania.

Celem opracowania jest przebudowa drogi dojazdowej do gruntéw rolnych:

e Krzykéw — Nadolice Wielkie - km 0+000-0+950
Zakres opracowania obejmuje wykonanie nawierzchni z kruszywa kamiennego w celu poprawienia
komfortu jazdy i zapewnienia swobodnego i bezpiecznego dojazdu do pdl i dziatek potozonych w
obrebie tej drogi.

3. Opis stanu istniejacego.

Projektowana droga zlokalizowana jest na dziatkach nr 335; 320/218; 320/216; 320/7 obreb Nadolice
Wielkie i dziatce nr 176 obreb Krzykéw w miejscu istniejgcej drogi o nawierzchni czesciowo
utwardzonej kruszywem kamiennym (km 0+760-0+950) czesciowo gruntowej (km 0+000-0+760) w
pasie drogowym o szerokosci 7,00-10,00m.

Na catej dlugosci istniejgca jezdnia jest zdeformowana, wystepujg nieréwnosci poprzeczne,
zagtebienia i zastoiska wodne powodujgce znaczne utrudnienia komunikacyjne zwtaszcza po opadach
deszczu.

Pobocza nieutwardzone (ziemne), szerokosci — 1,00m.

Szerokosé jezdni — 4,00m.

Odwodnienie drogi powierzchniowe na zasadzie rozproszenia wody ha poboczu drogi.

W pasie drogowym umiejscowione sg réznego rodzaju urzgdzenia podziemne: wodocigg, gazociag,
kanalizacja sanitarna, linia energetyczna wraz z przytgczami.

4. Stan projektowany.
4.1 Informacje ogélne.

Przebudowywana droga jest drogg o matym znaczeniu komunikacyjnym.

Klasa drogi D — droga ogdlnodostepna, dojazdowa — zapewniajgce potgczenia wewnetrzne,
posiadajgce jednopasmowg jezdnie dwukierunkowa.

Kategoria ruchu — KR1 — ruch lekki.

Rodzaj gruntu podfoza — G1 - grunt niewysadzinowy.

4.2 Rozwiagzania sytuacyjne.

Przebieg tras zostat wpisany w istniejgcy pas drogowy.

Szerokos¢ projektowanej jezdni wynosi:

— km 0+000-0+200 - 4,20m,

— km 0+200-0+250 - 4,20m-5,20m,

— km 0+250-0+950 - 5,20m,

Przekrdéj jezdni — drogowy.

Pobocze ziemne szerokosci 1,00m umocnione materiatem dowiezionym.

Odwodnienie drogi na zasadzie powierzchniowego rozproszenia wody opadowej na poboczu drogi.

4.3 Rozwigzania wysokosciowe.
Niwelete jezdni na etapie wykonawstwa opracuje Wykonawca robot w uzgodnieniu z Inspektorem

Nadzoru. Nalezy jg powigzaé¢ z konfiguracjg podtuzng i poprzeczng terenu.
Pochylenie poprzeczne jezdni — dwustronne — 3%.



4.4. Rozwiagzania konstrukcyjne.

4.4.1 Jezdnia.

Ukfad warstw konstrukcyjnych przyjeto w oparciu o katalog typowych konstrukcji podatnych i
pétsztywnych nawierzchni.

Dla wyznaczonej kategorii ruchu KR1 wybrano konstrukcje, ktéra pod wzgledem zatozonych
warunkow technologicznych i materiatowych przedstawia sie nastepujgco:

I. na poszerzeniach na odc. w km 0+760-0+950 i catej szeroko$ci na odc. w km 0+000-0+760

- podbudowa z kruszywa kamiennego gr.20cm o uziarnieniu 0-63mm zamiatowana mialem
kamiennym w ilosci 25kg/m2.

warstwa odsgaczajgca z piasku gr.10cm.

II. na odc. w km 0+760-0+950 szer. 4,20m

mechaniczne przy pomocy réwniarki przemieszanie na srednig gtebokos¢ 15cm istniejacej
podbudowy z kruszywa kamiennego wraz z profilowaniem.

goérna warstwa podbudowa z kruszywa kamiennego gr.10cm o uziarnieniu 0-63mm
zamiatowana miatem kamiennym w ilosci 25kg/m2.

4.4.2 Odwodnienie.

Odwodnienie drogi na zasadzie powierzchniowego rozproszenia wody opadowej na poboczu drogi.
Nalezy przeprowadzi¢ regulacje pionowg wtazéw studni rewizyjnych i skrzynek zaworéw dla urzgdzen
podziemnych w ilo$ciach zgodnych ze stanem faktycznym w terenie.

5. Oznakowanie robot

Organizacje ruchu w okresie prowadzenia robot w pasie drogowym wprowadza Wykonawca robot na
podstawie sporzadzonego wiasnym staraniem projektu organizacji ruchu zatwierdzonego w trybie
okreslonym w § 3 Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzes$nia 2003r w sprawie
szczegotowych warunkéw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonanie nadzoru nad tym
zarzgdzeniem Dz.Ust. nr 177 poz. 1729. Oznakowanie i zabezpieczenie robot nalezy utrzymacé w
czystosci i czytelnosci przez catg dobe.

6. Uwagi koncowe

e Pelny zakres robét drogowych z ich obmiarem ujeto w formularzach cenowych.

e W cenach jednostkowych nalezy uwzgledni¢ koszty obstugi geodezyjnej przed wykonaniem robét
w celu wytyczenia trasy jak i po zakonczeniu wykonywania rob6t w celach inwentaryzacyjnych.

o Ewentualne kolizje z urzgdzeniami obcymi Wykonawca rozwigze we wtasnym zakresie w
uzgodnieniu i pod nadzorem ich administracji i zarzgdow.

e Materiat z odzysku stanowi wtasnos¢ Inwestora.

e Po zakonhczeniu robét Wykonawca jest zobowigzany do wykonania pomiaréw geodezyjnych
powykonawczych i przedtozenia ich Inwestorowi w dniu odbioru robét. Obstuge geodezyjng zlecic
uprawnionemu geodecie.

e Do realizacji uzywa¢ materiatdw posiadajgcych swiadectwa jakosci.

e Roboty powinny by¢ prowadzone przez specjalistyczne przedsiebiorstwo pod nadzorem
uprawnionego inspektora nadzoru.

e Roboty prowadzi¢ przy zachowaniu przepiséw B.H.P.

¢ Do wykonania rob6t mozna przystgpi¢ po wykonaniu organizacji ruchu na czas budowy oraz
wytyczenia prowadzenia robét.

¢ Niezbedne uscislenia projektowe dotyczgce usytuowania elementoéw drogi w planie i profilu
powierza sie do opracowania Wykonawcy roboét.



